Se Sesimi Duyan Var Mz1?
P & Afet bolgeleri icin arama kurtarma
robotlar1 tasarimi

Probabilistic Autonomous Robots

Bilgisayar Miihendisligi Boliimii

Desteklenen Projelerimiz

: Projedeki : Baglama/Bitig Destek Miktari
Proje No Gorevi AL Tarihi (TL)
27-04-01-01 | Yaratucu Es Zamanh Konum Belirleme ve | Ocak 2007 - | 3500,00
Harita Olusturma Amach Otonom | Nisan 2008
Robot Projesi
28-04-01-01 | Yaratucu Es Zamanh Konum Belirleme Ve | Mayis 2008 - |11200,00
Biz KIM1Z? Harita Olusturma Amac¢h Robot | Mayis 2010
Yildiz Teknik Universitesi Takimi Projesi
TP - =l REI it 2010-04-01- | Yaratucu Robot Takimi ile Es Zamanh | Mayis 2010 - |6700,00
?!,Igls_ayar MUhendISIIgI Bolumu YLO1 Konum Belirleme ve Haritalama Mart 2011
e Ll Gl Euk eV 2010-04-01 Yurutucii K i Robotlar ile Es Z | M 2010 15000,00
0 5 - - -04-01- uratlicu amerali Robotlar lle Eg Zamanh | Mayis - :
ogrenC|Ier||_1den OIUSan 2006 DOPO1 Konum Belirleme ve Haritalama | devam
vilinda faaliyete gecen Olasihiksal Algoritmalarinin Gelistirilmesi
Robotik grubuyuz. Grup
Uyelerimiz: Yarisma ve Odiiller
zrg' 309' gr. flllrll?a 'T\a)\,uz’ | Robot Control with Speech Command adli calisma ile EMO Istanbul subesi
rd. Dog. Dr. M. Fatih Amasyali, Elektrik-Elektronik-Bilgisayar Miihendisligi Proje Yarismasi (2007-2008 yil)
Ars. Grv. Erkan Uslu, 2 lik édiili

Ars. Grv. Muhammet Balcilar,
Ars. Grv. Zeyneb Kurt,

Ars. Grv. Ozan Ozisik,

Ars. Grv. Ugur Ergiil,

Ars. Grv. M. Said Aydemir,
Ars. Grv. Adem Guglu,

Aykut Miniik,

Sumeyra Balci

Robocup Rescue League 2011
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Ne YAPIYORUZ?
- Engebeli arazi kosullarinda
kullanima uygun otonom robotlar
tasarlamak
- Robot tasarimilarimizi
TS RoboCupRescu
- Afet bolgelerindeki kurbanlarin oL -
verlerinin ve hayatta olup
olmadiklarinin belirlenmesi icin
gerekli kesif, haritalama ve
kurban tanima algoritmalarini
gelistirmek.

e Virtual Robot League 2011
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Robotlarimizin Potansiyel T e W
YETENEKLERi — ) P "

- Bulundugu ortami kurbanlari e B
bulmak amaciyla verimli bir

strateji ile kesfetme

bu dolasim sirasinda ortamin

haritasini cikarmak ROBOTLARIMIZ

- Hareket sonucu kendi konumuna
dair bilgisinde olusabilecek
hatalari duzeltmek

- Kurbanlarn tanimak

- Kurbanlarin hareket, sicaklik,
ses, karbondioksit salinimi gibi
ozelliklerine bakarak hayatta olup
olmadigini anlamak
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Calisma ALANLARIMIZ

- Robotik

- Resim ve Video Isleme
-Otonom Haritalama ve Konum
Belirleme

OLASI ISBIRLIGI FIKIRLERIMizZ
- Otomatik ev ve havuz temizligi
sistemleri
- Fabrika ve benzeri alanlarda robotlu

MOTIVASYONUMUZ
Deprem veya nukleer reaktor

kazalari sonucunda olusan afet ta§|ma_1 siste_r_nleri o
bolgelerinde insanli arama - Sergi ve muzeler icin rehber robotlar

kurtarma calismalarinin - Isyerleri icin bekgi robotlar

zorluklarindan dolayi robotlarin

bu alanda kullanilabilmesi




